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(57) Dans le precede seJon (Invention. l*enregistrernent est 
effectue sans precautions psrdcuDeres. Un equipement est 
refie a la sortie de restitution du magnetoscope bra de la 
lecture. 

II comprend des moyens 30, 35, 40. 45. 70 pour memoriser 
le signal video VE restitue par le magnetoscope, des moyens 
75, 65. 85, 80 pour detector un defaut de reperage sur le 
signal video VE, et des moyens 50, 55, 70 commandos par 
lesdits moyens de detection 80 pour restituer un signal video 
VS de correction memorise. 

Un tel procede est utBe pour le stockage des signaux 
infrarouges pour diverses applications, notamment 
ques et medicates. 
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La pr^sente invention a pour objet, tout 
d'abord, un procede d 'enregistrement et de lecture d'un 
signal video a restituer, a I'aide d'au moins un magne- 
toscope . 

Un tel procede est utile lorsque l'on desire 
utiliser un magnetoscope conventionnel du commerce pour 
enregistrer et stocker, puis restituer des signaux video 
dont les caracteristiques ne sont pas celles des signaux 
video de television pour lesquels ce magnetoscope a ete 
prevu. De tels signaux sont par exemple ceux deiivres par 
un sy steme d'imagerie infrarouge pour diverses applica- 
tions, notamment a^ronautiques et m^dicales . Ces signaux, 
appeies par la suite "signaux video I.R.", different des 
signaux video de television, appeies par la suite 
"signaux video T.V./, principalement par leur durde 
"ligne". Ainsi, la dur6e "ligne" d'un signal video I.R. 
pourra 6tre, par exemple, de 1,5 ms, alors que la dur6e 
" ligne H d'un signal video T.V. est de 64 \is, dans le 
standard f rancais . 

II n'est pas possible d' utiliser sans precau- 
tions un magnetoscope conventionnel du commerce pour enre- 
gistrer et lire un signal video I.R. pour les raisons 
suivantes . 

Dans un magnetoscope, a au moins une t£te, des 
contraintes, liees au fait que la Vitesse de defilement 
de la bande magn<§tique est limitee, imposent l f utilisa- 
tion d'un systeme complexe de d^placement de la t&te 
magnet ique par rapport a la bande. Ce d^placement est 
tel que la trace de la tete sur la bande est constitute 
par une succession de pistes inclines par rapport a 
l'axe de la bande, c.haque piste commengant a un bord de 
la bande et se terminant a 1' autre bord, Le passage 
d'une piste a la suivante, c'est-a-dire le changement 
de piste, a souvent pour consequence des defauts qui 
apparais sent . lor s de la lecture du signal video enre- 
gistre. En effet, les variations du diametre des 
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tambours d 1 entralnement d'un magnetoscope a 1* autre, 
ou encore les variations de la tension de bande et les 
variations de longueur de bande dues aux differences de 
temperature et d ' hygrometrie sont a l'origine d'un 
5 mauvais calage temporel du debut d'une piste par rapport 
a la fin de la piste pr^c^dente, meme dans le cas ou on 
n' utilise qu'un seul et m§me appareil a 1 'enregistrement 
et a la lecture. Ceci peut se produire d'une part lprs 
de 1' enregistrement, d' autre part lors de la lecture. 

10 La consequence apparait lors de la lecture de 1" infor- 
mation enregistr^e au voisinage du changement de piste, 
qui sera lue trop tdt ou trop tard, prdvoquant une dila- 
tation ou une compression temporelle de ligne. 
Un tel defaut est appeie dans la suite du texte 

15 "defaut de reperage" . 

Les d£f auts de reperage ne sont pas genants 
pour les signaux video T.V. pour lesquels les magnetosco- 
pes sont prevus, car la dur£e d'une piste, de l'ordre de 
20 ms, correspond a une trame T.V. Ainsi le changement de 

20 piste intervient tou jours entre deux trames, et le defaut 
de reperage qui peut en resulter n'affecte que des lignes 
qui ne sont pas visualisees sur l f ecran. 

II n'en est pas ainsi pour le signal video I.R. 
evogue plus haut, avec lequel on ne pourra placer que 

25 treize lignes environ par piste. Ainsi, sans precautions 
particulieres, le signal video I.R. enregistre, puis lu 
a l'aide d'un magnetoscope classique aura en moyenne une 
ligne sur treize affectee d'un defaut de reperage. La 
qualite de 1' image reconstituee en sera grandement 

30 affectee . 

On connait deja un precede d'enregistrement 
et de lecture d'un signal video I.R. a l'aide d'un 
magnetoscope permettant d'obtenlr une image de bonne 
qualite. Ce procede s' inspire de celui employe avec un 
35 signal video T.V. II consiste a synchroniser le systeme 
d' analyse qui deiivre le signal video I.R. et le 
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raagn£toscope a 1 'enregistrement, de manure a ce que le 
changement de piste se produise pendant les "temps morts", 
au cours desquels le syst&me d' analyse ne d^livre pas 
d ' information a visualiser. La iecture est alors effec- 
tu^e sans precautions particuli&res. 

Cependant, ce proc£d£ connu pr^sente deux 
inconvdnients. D'une part, il ndcessite I'emploi dans le 
syst&me d' analyse infrarouge, de moteurs dont la Vitesse 
est commandable, c'est-a-dire de moteurs a c our ant 
continu. Or ces moteurs sont ndcessairement munis de 
contacts a balai, sujets a usure, et dont le fonctionne- 
ment n'est pas satisfaisant en altitude, en particuller 
a bord des avions ou le systfeme d' analyse infrarouge 
peut §tre utilise, D 1 autre part, les temps morts sont 
inutilisables alors qu'il existe en ge"n£ral d l autres ' 
signaux qu'il serait souhaitable de pouvoir enregistrer 
pendant ces temps morts. 

La prdsente invention vise a pallier ces incon- 

vdnients • 

Elle a pour objet a cet effet un procddd d'en- 
registrement et de lecture d'un signal vid£o a restituer, 
a 1'aide d'au moins un magn£toscope pourvu d'une bande 
magndtique, dans lequel 1 'enregistrement est effectud 
sur une sdrie de pistes magndtiques, chaque piste s'£ten- 
dant d'un bord de la bande a 1' autre et chaque changement 
de piste dtant g£n£rateur* d 'un 4ventuel d£faut de rep£- 
rage, procddd caractdris£ par le fait que les ddfauts de 
reperage sont d6tect£s lors de la lecture et corrig£s 
avant restitution du signal vid£o. 

Ainsi, 1' enregistrement peut §tre effectue 
sans qu'il ne soit ndcessaire de synchroniser le 
syst&me d' analyse infrarouge et le magneto scope ♦ 

De plus, la longueur totale de chaque piste 
peut £tre utilisde pour 1' enregistrement d r informations 
utiles. 

C'est d'ailleurs en cela que 1' invention de 
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la prdsente demande est remarguable, puisque l'art 
ant<5rieur enseigne de considerer les zones voisines des 
changements de pistes comme impropres & enregistrer des 
donn£es utiles. 

Avantageusement, les d£fauts de repdrage 
affectant les lignes sont d6tectds en mesurant. la duree 
de chague ligne et en la comparant & une dur£e de r£f£- 
rence . 

Dans la mise en oeuv?e/Su r procdd^ de ^inven- 
tion, chaque d£f aut de reperage est corrige" en remplacant 
la ligne qu'il affecte par la ligne pre*ce*dente . 

Ainsi, con^te tenu du fait qu , une ligne sur 
treize, par exemple, est affects d'un d<5faut de rep^rage, 
il est certain que la ligne affected d'un de*faut est 
pr£c£d€e par une ligne sans d£faut. 

On obtient ainsi un proceed relativement simple 
h mettre en oeuvre, et qui permet de restituer des images 
de bonne quality. 

La pr£sente invention concerne £galement un 
£quipement, pour la mise en oeuvre du proce*d£, selon 
1' invention, d'enregistrement et de lecture d'un signal 
video h restituer h l'aide d'au moins un magn^toscope, 
l'^quipement 6tant relie" h la sortie de restitution du 
magn^toscope, caract£ris£ par le fait qu'll comprend des 
moyens pour me"moriser le signal vid£o restitue" par le 
magngtoscope, des moyens pour d£ teeter un d£faut de 
reperage sur ledit signal vid£o restituS et done 
memorise" et des moyens, commandos par lesdits moyens de 
detection, pour restituer un signal viddo de correction 
memorise* . 

Avantageusement > les moyens pour memoriser le 
signal viddo restitue" par le magn£toscope comprennent 
deux memoires identiques, ayant chacune une capacity 
correspondant & une ligne.. 

Avantageusement encore, les moyens pour resti- 
tuer un signal vid«§o de correction memorise" comprennent 
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des circuits de commande des deux m6moires, agenc^s 
pour qu'une m§me m&noire soit lue deux fois de suite 
en cas de detection de d£faut de rep€rage. 

Avantageusement tou jours, les moyens pour 
ddtecter un d^faut de rep£rage comprennent des moyens 
de mesure de la duree de chaque ligne et des moyens de 
comparaison de cette duree a une durde de reference. 

Dans la forme de realisation pr£fer£e de 
l'tSquipement selon l 1 invention, les moyens pour m£mori- 
ser le signal video restitue par le magn£toscope 
comprennent un convertisseur analogique-numdrique et 
deux m£moires numeriques, et les moyens pour restituer 
le signal video de correction memorise comprennent un 
convertisseur numerique-analogique. 

L * invention sera mieux comprise a l'aide de 
la description suivante de la forme de realisation prd- 
f£r£e de l f £quipement de . 1 1 invention et de son proc^de 
de mise en oeuvre, description faite en se r<§f£rant aux 
dessins annexes, sur lesquels: 

. la figure 1 repr£sente un schema par blocs 
de l'^quipement de 1' invent ion; 

• la figure 2 repr£sente un schdma par blocs 
du circuit de traitement du mot de synchronisation 
numerique de I'dquipement de la figure 2; et 

. la figure 3 represente un schema par blocs 
du circuit de gestion d'horloge de l'£quipement de la 
figure 2, 

En se r£f £rant a la figure 1 , un equipement 
d'enregistrement et de lecture d'un signal video est 
raccorde a la sortie de restitution d'un magneto scope, 
qui d<§livre un signal V.E. La sortie de restitution 
magndtoscope est relive a 1' entree d'un convertisseur 
analogique-num£rique 20, et" a 1 'entree d'un circuit lO' 
de traitement et d'extraction de la synchronisation. 
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La sortie du convertisseur analogique-num^rique 

20 est reliee a un bus 21 de plusieurs conducteurs en 
premiere 

parallele .Une/sortie du circuit 10 d'.extraction de la 
synchronisation ligne f qui d^livre un signal S, est 
5 reliee a un conducteur 22. Le bus 21 et le conducteur 22 
forment un bus 23 , reli£ aux entries de deux tampons 30 
et 35. La sortie du tampon 30 est reliee, par un bus 31, 
d'une part a l'acces entree-sortie d'urie memoire 40, ici 
RAM, et d' autre part a 1" entree d'un tampon 50. La 

10 sortie du tampon 35 est reliee, par un bus 36, d'une 

part a l'acces entree-sortie d'une memoire 45, ici RAM, 
et d' autre part a 1' entree d'un tampon 55. 

Chaque memoire 40 et 45 a une capacity permet- 
tant l'enregistrement d'une ligne. 

15 Les sorties des tampons 50 et 55 sont reliees, 

par un bus 51 contenant tin conducteur 52 qui correspond 
au conducteur 22, c'est-a-dire celui qui sert de support 
au signal S lorsque les tampons 30 et 50, par exemple, 
ont 6t6 successivement passants; le conducteur 52 est 

20 separe* du bus 51 et constitue la sortie de synchronisa- 
tion S de 1 ' equipement . Le bus 51, avec le conducteur 52 
en moins, forme le bus 53, reli£ a 1' entree d'un conver- 
tisseur num^rique-analogique 60, dont la sortie d£livre 
le signal V.S. de sortie de 1 ' equipement . 

25 La premiere sortie du circuit lO d' extraction 

de la synchronisation ligne, qui ddlivre le signal S, est 
- egalement reliee a la premiere entree d'un circuit 70 de 
gestion d'horloge. 

30 . 

Quatre premieres sorties du circuit 70 de 
gestion d'horloge, d£livrant respectivement des signaux 
A,B,C,D, sont respectivement relives aux premieres 
entrees des tampons 30,35,50 et 55. 
35 Une cinquieme sortie du circuit 7 0 de gestion 

d'horloge, d£livrant un signal d'horloge H, est reliee 
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aux secondes entries des tampons, 30, 35, 50 et 55, ainsi 
qu'a 1 'entree de comptage d'un compteur 75 et h 1* entree de 
d^comptage d»un decompteur 65 • 

Une sixifeme sortie du circuit 70 de gestion d»hor- 
loge, d^livrant un signal de synchronisation S f , est reliee 
h 1 'entree de remise & zero du compteur 75, & l'entree de 
commande de chargement du decompteur 65, h l'entree de com- 
mande de chargement d'un registre 85 et & la premiere entree 
d'un circuit 80 de gestion microprogrammed. 

Une septifeme sortie du circuit 70 de gestion d'hor- 
loge est relive, par un bus 71, aux entries d'horloge d'e- 
criture et de commande de mode lecture ou ecriture des me- 
moir es 40 et 45 • 

La sortie du compteur 75 est reliee, par un bus 76, 
aux entries d'adressage des m£moires 40 et 45 et a l'entree 
de chargement du decompteur 65. 

La sortie du decompteur 65 est reliee par un bus 66 
ik l'entree du registre 85. 

La sortie du registre 85 est reliee, par un bus 86, 
& une seconde entree du circuit 80 de gestion microprogram- 
mee. 

La sortie du circuit 80 de gestion microprogrammee, 
d^livrant un signal BB, est reli6e £ une seconde entree du 
circuit 70 de gestion d'horloge,. 

La deuxieme sortie du circuit lO de traitement et 
d' extraction de la synchronisation deiivrant un signal BA 
est ici relive & une troisi^me entree du circuit 80 de ges- 
tion microprogrammee. 

En se referant maintenant a la figure 2, le circuit 
10 de traitement et d' extraction de la synchronisation va 
£tre maintenant decrit. 

L'entree du circuit lO, qui revolt le signal VE, 
est reliee & l'entree d f un circuit 11 de transcodage d'un 
signal bipolaire en un signal binaire et un signal d'horlo- 
ge, relie par une sortie binaire V et une sortie d'horloge 
H, £l une entree binaire et une entree d'horloge, respecti- 
vement, d'un circuit de comparaison 12. 
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Le circuit de comparaison 12 comprend, de fagon 
connue, un registre £ decalage, ici Si 16 bits, et des raoyens 
de comparaison du contenu de ce registre au contenu d'une 
memoire programmable, relics & une premiere sortie du cir- 
cuit de comparaison 12 reliee, par 1 •intermedial re d'un cir- 
cuit retardateur 13 et d'un circuit monostable 14, k une 
entree d'une porte ET 15 dont 1 'autre entree est reli<£e £ la 
sortie binaire V' du circuit 11 de transcodage. Les moyens 
de comparaison sont egalement relics it une deuxieme sortie 
du circuit de comparaison 12, reliee k la deuxieme sortie 
BA du circuit lO. 

La porte ET 16 est relive & 1 'entree d'un compteur 
16, ici par 4, dont la sortie de dtbordement est~reliee . k la 
sortie S du circuit 10. 

En se refdrant raaintenant & la figure 3, le circuit 
70 de gestion d'horloge va maintenant etre decrit. 

La premiere entree du circuit 70 qui revolt le si- 
gnal S est reliee k 1 'entree d'un circuit monostable 72 
dont la sortie eonstitue la sixieme sortie du circuit 70 de 
gestion d'horloge, qui delivre le signal S'. 

La sortie d'une horloge 73, dont 1 'entree d»asser- 
vissement est ici reliee k la sortie du circuit monostable 
72, d^livre le signal H sur la cinquieme sortie du circuit 
70 de gestion d'horloge. 

Les quatre premieres sorties et la septieme sortie 
du circuit 70 sont constitutes par les sorties d'un circuit 
logique combinatoire 74 dont les trois entrees sont relives 
a la sortie de !■ horloge 73, a la sortie du circuit mono- 
stable 72 et & la sortie du circuit de gestion micropro- 
grammed 80. 
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Le circuit 80 de gestion microprogrammee est 
ici un microprocesseur . 

I* 1 equipement pour la mise en oeuvre du procede-, 
selon 1' invention, d'enregistrement et de lecture d'un 
signal video a l'aide d'au moins un magnetoscope , qui 
vient d'etre deer it, fonctionne de la maniere suivante. 

L' equipement n'est pas utilise* lors de I'enre- 
gistrement du signal video, qui est effectue' de maniere 
classique et sans precautions particulieres , et notam- 
raent sans synchronisation entre le magnetoscope et le 
systeme d' analyse deiivrant le signal video. 

Lors de la lecture, 1' equipement qui vient 
d'etre d^crit est interpose entre la sortie de restitu- 
tion du magnetoscope et 1" entree du dispositlf d 'utilisa- 
tion, par exemple un systeme de visualisation par tube a 
rayons cathodiques, ou un systeme de restitution sur film. 

L'enregistrement ayant ete effectue* sans pre- 
cautions particulieres, certaines lignes du signal V.E. 
restitue par le magnetoscope sont af fectees de defauts 
de reperage. L'equipement qui vient d'etre demerit, 
auquel le signal V.E. est applique, detecte chacune de 
ces lignes et la remplace par la ligne precedente, 
deiivrant ainsi un signal VS dont aucune ligne n'est 
affectee par un defaut de reperage. 

Ce resultat est obtenu de la maniere suivante. 
Le signal video analogique V.E. est convert! en 
un signal video numerique par le convertisseur analogique- 
nuraerique 20. Le signal video numerique, ainsi que le 
signal de synchronisation ^? e de sortie du circuit 1 0 de trai 
tement et d' ex traction de la synchronisation sont envoyes, 
par le bus 23, sur les entrees des tampons 30 et 35. 

Dans un premier temps, et pour faciliter la 
comprehension, nous supposerons <jue les lignes qui cons- 
tituent le signal V.E. sont sans defaut de reperage 
et considerons 1' instant ou le signal video numerique 
commence a decrire la ligne de rang n-1 , instant def ini 
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par le top de synchronisation correspondant du signal S. 

Le circuit 70 de gestion d'horloge commande 

alors : 

. l'£tat passant du tampon 30, par le signal A; 
5 • l'6tat bloqud du tampon 35, par le signal B; 

• le mode £criture et I'horloge €criture de la 
m^moire 40 par le bus 71 ; 

. l'6tat bloque* du tampon 50 par le signal C. 
Ainsi, la ligne de rang n-1 est inscrite dans 
10 la roemoire 40, aux adresses engendr£es par le compteur 75, 
qui compte les impulsions d'horloge du signal H a partir 
de la remise a z£ro correspondant au bit de synchronisa- 
tion du signal S ' qui se prodult en m§me temps que le 
top de synchronisation du signal S. 
15 Lorsque le top de synchronisation correspon- 

dant au d£but de la ligne de rang n se produit, le 
circuit 70 de gestion d'horloge commande alors: 

. l'dtat bloqu6 du tampon 30, par le signal A; 
' . l'etat passant du tampon 35, par le signal B; 
20 . le mode lecture de la memoire 40 par le bus 71; 

. le mode £criture et 1 'horloge-^criture de la 
memoire 45 par le bus 71; 

• l'etat passant du tampon 50 par le signal C; 
* . l'etat bloque" du tampon 55 par le signal D. 

25 Ainsi, t and is que la ligne de rang n s'inscrit 

dans la memoire 45, adressee comme la memoire 40 par le 
compteur 75, le contenu de la memoire 40, constitu£ par 
la ligne de rang n-1, est lu et transf^re* par 1'inter- 
m£diaire du tampon 50 et des bus 51 et 53, dans le 

30 convertisseur num£rique-analogique 60, qui le transforme 
en un signal analogique VS. 

Lorsque le top de synchronisation correspon- 
dant au d6but de la ligne de rang n+1 se produit, une 
sequence identique se deroule, mais en intervertissant 

35 les rdles des tampons 30 et 35, des m^moires 40 et 45 

et des tampons 50 et 55. La ligne de rang n+1 s'inscrit 
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dans la raemoire 40 tandis que le contenu de la memoire 45 ., 
constitute par la ligne de rang n, est tranftre* en 
sortie, a 1' entree du convertisseur numtrique-analogique 60, 

Ainsi, en 1* absence de d£fauts de repe*rage, le 
signal analogique VS recopie le signal analogique VE avec 
un decalage tempore 1 qui est £gal a la dur£e d*une ligne. 

Un eVentuel d£faut de repdrage est ddtecte* 
gr£ce au d^compteur 65, au registre 85 et au circuit 80 
de gestion m icropro gramme* e . En effet, lorsque le bit de 
synchronisation du signal S" correspondant au d€but de 
la ligne de rang n se produit, le compteur 75 a compte* 
un nombre I* n . 1 d 1 impulsions d'horloge du signal H qui 
correspond a la dur£e de la ligne de rang n-1 > et ce 
nombre est charge* dans le decompteur 65. A la fin de la 
ligne de rang n, la sortie du compteur 75 est corres- 
pondant a la dur£e de la ligne de rang n et la sortie du 
decompteur est tgale a la difference: 

A n = L n " L n-1 

Lorsque le bit de synchronisation du signal S* 

correspondant au d£but de la ligne de rang n+1 se produit, 

le nombre A n est chargd dans le registre 85. Le circuit 80 

de gestion microprogrammed compare, la valeur absolue de 

ce nombre I a I a un seuil a„ convenablement cholsi. 
1 n 1 no 

Ceci est obtenu en fixant le seuil A no pour que le cas 
l*J <A no 

corresponde a une absence^ de def aut de reperage ou a un 
d6faut de reperage imperceptible, et le cas 

corresponde a un def aut g&nant. 



# m 



2578674 

12 

Ainsi la duree de la ligne de rang n est compa- 
re a une dur£e de reference, qui est ici la durde de la 
ligne de rang n-1 . 

Si on se trouve dans le premier cas ll A n l<A no ) 
le signal BB du circuit 80 de gestion microprogrammSe 
reste au niveau z£ro, et le f onctionnement du circuit 70 
de gestion d'horloge est celui qui a £te dScrit. 

Si, par contre, A n correspond a un d£faut de 
reperage, le circuit 80 de gestion microprogrammee £met 
un signal BB au niveau "un" -"bit de blocage*- qui modi- 
fie le f onctionnement du circuit 70 de gestion d'horloge 
de fagon a ce que, contrairement a ce qui se passait 
dans le cas pr£c£dent, l'dtat des tampons 30, 35, 50 et 
55 et les modes des m£moires 40 et 45 restent, pendant 
l'arrivee de la ligne n+1 , ce qu'ils dtaient pendant 
l'arriv^e de la ligne. n, a savoir: 

• £tat bloqu£ du tampon 30; 

. £tat passant du tampon 35; 

. mode lecture de la m&noire 40; • 

. mode £criture de la m^moire 45; 

. £tat passant du tampon 50; 

. etat bloqud du tampon 55. 

Ainsi, la ligne de rang n+1 est inscrite dans 
la m^moire 45, a la place de la ligne de rang n, tandis 
que le contenu de la m&aoire 40, constitu£ par la ligne 
de rang n-1, est lu et transfer^ en sortie* Dans le 
signal VS, la ligne de rang n est remplacee par la ligne 
de rang n-1 qui, compte tenu du fait que deux ligne s 
cons£cutives ne peuvent §tre perturb^es, est exempte de 
d€faut de rep6rage, puisque la ligne de rang n est affec- 
t£e par un d£faut de reperage. 

On notera que, compte tenu du proced£ mis en 
oeuvre pour la detection d'un d£faut de reperage, lorsque 
la ligne de rang n est affect^e d'un d£faut, le circuit 
de gestion microprogrammee d^tecte bien 

| A | >A„„ 
■ n 1 no 
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raais il detecte aussi, a la ligne sulvante: 

K +1 l >A no 
car A n+1 = L n+1 " L n' 

L etant necessairement correct et L n incorrect. 

n * Le circuit de gestion microprogrammee est done 

agence pour ne. pas produire deux bits de blocage corres- 
pondent a deux lignes successives de fa C on a ce que la 
ligne de rang n+1 , correcte, ne se trouve pas remplacee 
par la ligne de rang n, affectee d'un d6faut. 

L'equipement actuellement decrit comprend en 
outre une caracteristique avantageuse mais non indispen- 
sable, qui permet, dans certains cas partlculiers, de 
diminuer le taux de lignes re jetees et done d« ameliorer 
encore la qualite de 1' image. 

Ces cas partlculiers correspondent aux situa- 
tions ou la fin de chaque ligne du signal video a traiter 
est constitute d'un mot de synchronisation numerique, qui 
ne correspond pas a une partie a visualiser. Comme ce 
mot est le meme a la fin de chaque ligne, il est sans 
consequence grave qu'il soit affecte d'un defaut de 
reperage. De plus lorsque ce mot est affecte d'un defaut 
de reperage, il est certain que la partie a visualiser 
de la ligne n'est pas affectde, malgre la detection 
positive qui a ete faite par le circuit 80 de gestion 

microprogrammed . 

Ainsi le circuit *> de traitement et d -extraction 

de la synchronisation est agence pour detecter un 
defaut de re P 6rage ayant lieu pendant le mot de synchro- 
nisation numerique. Si e'est le cas, le signal BA passe 
au niveau un. Le circuit 80 de gestion microprogrammee 
interprete ce signal en annulant le bit de blocage vers 
le circuit 70 de gestion d'horloge. Ainsi, la ligne au 
cours de laquelle le defaut a eu lieu pendant le mot 
de synchronisation numerique ne sera pas rejetefe. 
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Le fonctionnement du circuit 10 de traitement et 
d •extraction de la synchronisation est le suivant. Le mot de 
synchronisation numerique situe a la fin de chaque ligne, et 
ici code de facon bipolaire, est transform^ par le transco- 
deur 11 en un mot binaire, qui, apres son entree, en s£rie, 
dans le regis tre a decalage du circuit de comparaison 12, 
est identifie" a ici deux bits pres par ce circuit de compa- 
raison 12, qui dtlivre une impulsion sur sa premiere sortie* 
Cette impulsion est retardee d'un temps TT par le circuit 
retardateur 13. Le temps *ZT correspond a l'intervalle de 
temps separant normalement le mot de synchronisation numeri- 
que de fin d'une ligne, du d£but d'un train d' ici quatre 
impulsions de synchronisation commencant la ligne suivante. 
Le circuit monos table laisse normalement passer les quatre 
impulsions de synchronisation a travers la porte ET 15, 
qui sont comptees par le compteur 16, qui d£livre alors 1 'im- 
pulsion, de synchronisation ligne, c'est-a— dire le signal S, 
sur la premiere sortie du circuit lb de traitement et d 1 ex- 
traction de la synchronisation. 

De plus, le circuit de comparaison est agenc£ pour 
dtlivrer sur la deuxieme sortie BA du circuit 10 de traite- 
ment et d 'extraction de la synchronisation, une impulsion 
lorsque le mot de synchronisation numerique n'est pas ri- 
goureusement exact. 

En outre, le circuit 70 de gestion d* horloge, qui 
comporte une horloge 73 ici asservie a la frequence ligne, 
pourrait comporter a la place une horloge non asservie. 

De meme, les memoires 40 et 45, ici des memoires 
RAM, pourraient etre remplac£es par tout autre type de m£- 
moire. 

Par ailleurs, le signal de synchronisation S est 
ici disponible sous forme separ<5e en sortie de 1 • equipement 
sur le conducteur 52 car ce signal est en general necessai- 
re pour les systemes de visualisation utilises, mais la 
sortie de 1 'equipement pourrait etre constitute par le si- 
gnal VS uniquement. 

Egalement, si le signal video est disponible sous 
forme numerique a l'entree de 1 • Equipement, ou si, au 
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contraire, on souhaite disposer d'un signal video numerique 
en sortie de 1 •equipement, il est bien sOr possible de pr£- 
voir des points d^ntree et de sortie en aval du convertis- 
seur analoglque-numerique 20 ou en amont du convertlsseur 
5 numerique-analogique 60. 

Enfin, on a suppose, dans la description prec£den- 
te, que le meme magn£toscope £tait utilise" lors de l^enre- 
gistrement et lors de la lecture; ceci n'est pas necessaire 
pour la mise en oeuvre du proceed selon 1* invention et un 
lO premier magn£toscope peut etre utilise pour 1 'enregistre- 
ment, tandis qu'un second mag n Otoscope est utilise pour la 
lecture, par exemple. 
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REVEND IC AT I ONS 

1. Proc£d£ d'enregistrement et de lecture 
d'un signal yid<§o a restituer, a l'aide d'au moins un 
magndtoscope pouryu d'une bande magnEtique, dans lequel 
l'enregistrement est effectu£ sur une s€rie de pistes 
magn^tiques, chague piste s'£tendant d'un bord de la 
bande a 1' autre et chague changement de piste etant 
g£n£rateur d'un 6ventuel defaut.de repdrage, proc£d6 
caract£ris£ par le fait que les dSfauts de rep£x>age sont 
d£tect£s lors de la lecture et corrigEs avant restitution 
du signal viddo . 

2 . ProcddE selon la revendication 1 , dans lequel 
les d€fauts de rep&rage affectant les lignes sont d^tectds 
en mesurant la dur6e de chaque ligne et en la comparant a 
une dur£e de r^fdrence. 

3. Proc6d£ selon la revendication 3, dans lequel 
la dur£e de rSfSrence est la durde de la ligne pr£c6dente, 

4. Proc£d£ selon I'une des revendications 1 a 3, 
dans lequel chaque d6f aut de rep£rage est corrig£ en 
remplacant la ligne qu'il affecte par la ligne pr^cedente. 

5. Proc£d£ selon l'une des revendications 1 a 4, 
dans lequel la restitution du signal vid£o est d£cal£e 
temporellement de la dur6e d'une ligne , par rapport a la 
lecture . 

6* Equipement pour la mise en oeuvre du procEdd, 
selon la revendication 1, d'enregistrement et de lecture 
d"un signal viddo a restituer, a l'aide d'au moins un 
magn£toscope pourvu d'une bande magndtique, Equipement 
reli£ a la sortie de restitution du magn£toscope , carac- 
t<*ris£ par le fait qu'il comprend des moyens (30,35,40, 
45,70) pour m^moriser le signal vid£o (VE) restitu6 par 
le magn£toscope, des moyens (75,65,85,80) pour d£tecter 
un d^faut de reperage sur ledit signal vid£o (VE) resti- 
tu£ et done m&aorisd, et des moyens (50, 55, 70), comman- 
dos par lesdits moyens (80) de detection, pour restituer 
un signal vid£o (VS) de correction m£moris£» 
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7. Equipement selon la revendication 6, dans 
leguel les moyens pour m^moriser le signal vid€o (VE) 
restitu6 par le magn^toscope comprennent deux memoires 
identiques (40, 45) ayant chacune une capacity permet- 
tant l'enregistrement d'une ligne. 

8. Equipement selon la revendioation 7, dans 
lequel les moyens pour restituer un signal video (VS) 

de correction memorise comprennent des circuits (50, 55, 
70 , 80) de commande desdites memoires (40, 45), agences 
pour qu'une meme memoire soit lue deux fois de suite en 
cas de detection de d£faut de reperage. 

9. Equipement selon I'une des revendi cations 6 
a 8, dans lequel les moyens (75, 65, 85, 80) pour dele- 
ter un def aut de reperage comprennent un circuit de 
gestion (80) microprogramme agence pour, apres detection 
d'un d^faut sur une ligne, inhiber la detection sur la 
ligne suivante. 

10. Equipement selon I'une des revendications 6 
a 9, dans lequel les moyens pour detecter un def aut de 
reperage comprennent des moyens (75) de mesure de la 
duree de chaque ligne et des moyens (65, 85, 80) de 
comparaison de cette duree k une duree de reference. 

11. Equipement selon I'une des revendications 6 
a 10, dans lequel les moyens pour memoriser le signal 
video (VE) restitud par le magn^toscope comprennent un 
convertisseur analogique-numerique (20) et au moins une 
memoire numerique (40, 45) et les moyens pour restituer 
le signal video de correction memorise comprennent un 
convertisseur numerique-analogique (60) . 



